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CORRECTION DE “THEORIE DE LA DUALITE ET
ORBITES HOMOCLINES DE SYSTEMES GYROSCOPIQUES”
(TOPOL. METHODS NONLINEAR ANAL. 8 (1996), 95-135)

MOURAD BENABAS

Dans [1], dualité et orbites homoclines de systémes j’ai étudié les systémes
d’équations différentielles du type

{ Ao (t) = Ax(t) + R'(t, x(t)),

) z(+£00) =0

ot z(t) € R*MN  t € R et A, est 'opérateur % +20J 4 avec o € Roet J la
matrice symplectique standard

oy I
J=( Y M),
—IN ON

A est une matrice 2N x 2N, R une fonction de R x R*" dans R et R’ est le
gradiant de R. On suppose que

(H-1) A est symetrique et définie-positive,

(1.2) R est T-périodique par rapport a t et R(¢, - ) est
de classe C?, strictement convexe pour tout t € R.

Il existe q¢ > 2, k1, ks, ks et kg > 0 tels que

(H-3) R(t,z) < ~(R'(t,z),z), VteRetVerec R,

SEE
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