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36. Quelques remarques sur les groupes de transfor-
mations dans les espaces & connexion lineaire, VI

Par Kentaro YANoO.
Institut Mathématique, Université de Tokyo.
(Comm. by T. KuBoTA, M.L.A., Dec. 12, 1947.)

§ 6. Les espaces a connexion linéaire qui admeltent un groupe de
transformations donné.
Considérons un espace X, a » dimensions et un groupe continu
G, de transformations & 7 (<n) paramétres. En désignant par
(6.1) X.f=tifa=8 Y

ox”
(a,B,..,Mp..=1,2,...,n; a,b,c,d e,f=1,2, ..., 7)
les r transformations infinitésimales de G,, on a, d’aprés le second
théoréme fondamental de la théorie des groupes de transformations,
(6.2) (X.X.— XX, f=c2 X.f,

ou ¢;? sont les constantes de structure.
Nous supposerons d’abord que le rang de la matrice (&) soit 7.
Alors, le systéme des r équations aux dérivées partielles

Xaf E&f ,)\—_‘0
étant complétement intégrable, il admet #n—7 solutions indépendantes
T (x), ...... ,%"(x). Donc, si I'on effectue une transformation de coor-

données
2=xx,%,..,x"),
les composantes
i OX s
&= P &
des vecteures & dans le nouveau systéme de coordonnées, satisfont
aux relations
(6.3) £=0, (A=r+1,..,n).
. Nous allons supposer qu’on ait choisi un tel systéme de coordon-
nées.
Or, la condition pour que le groupe G, soit le groupe de trans-
formations affines dans un espace A connexion I'}, étant

Xari‘wsgt)z‘myv'l'ezpﬁmu" :)UF:V+£:)MF3V+&:’vrjé.ﬁ:o,
elle peut aussi étre écrites sous la forme :

Xapzvaggy,uw + &;F;‘w,e - z,ﬁr:v + &;,#r:‘v + &;wr:‘w: 0'

1) Les Notes I, II, III, IV et V ont été publiées dans ces Proc., 22 (1946).



