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1. Dfinition de l’espace rang. Dans ce paragraph, nous
tudions la dfinition d’espace rang.

Soit R un espace rang qui satisfait aux axions (A) et (B) de
M. Hausdorff et dont l’indicateur est w. Pour chaque point z de R,
la collection de toutes les familles (x)(0<_ cr co)de tousles voisinages
de rang a de x satisfait aux quatre conditions suivantes:
( 1 3(x)- U(x) est non-vide.
(2) chaque lment V de 3(z) on a

eV.
(3) Pour tout lment V de (z) et pour tout nombre ordinal
a(O<_a<w) il existe un nombre ordinal / et un lment W de (x)
tels que l’on a

a<-/3<w et V=W.
( 4 Pour toute suite

v0,
bien ordonne (n’tant pas neessairement monotone) d’lments de
3() dont le type est un nombre ordinal /3 infrieur 09, il existe
un l.ment V de 3() tel que l’on a

v,.
Dsignons par (A,), (a,), et (B*) les conditions (9.), (3), et (4)

respeetivement.
Inversement, sur un ensemble R non-vide et sur un nombre

ordinal 09 limite inaccessible, supposons que, pour tout point de
R, il existe une eolleetion des familles 3,(x) des parties de R off c
pareourt l’intervalle 0_<c<o9 et laquelle satisfait aux conditions
(1), (2), (3), et (4).

Si l’on prend pour la base des voisinages du point x la famille
3()-J(x), R devient un espace topologique qui satisfait aux

axioms (A) et (B) de M. Hausdorff, et dont la profondeur est gale
ou suprieur w. De plus, sur cet espace topologique R, si l’on
prend pour les voisinages de rang c de x tous lments de (x),
alors R devient un espace rang dont l’indicateur est co.

1) K. Kunugi: Sur la mthode des espaces ranges. I. Proc. Japan Acad., 42,
318-322 (1966).


