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Introduction

Soit R” I'espace euclidien a n dimensions (n=1). On rappelle qu’un no-
yau de convolution sur R” est une mesure de Radon positive dans R”.

Soit (T;)7-, un systéme de laplaciens généralisés et symétriques dans R”;
supposons que, quel que soit 0<i<m, il existe un noyau de convolution N; sur
R" tel que T;N;= —¢, ou la signe * représente la convolution au sens des dis-
tributions dans R” et ¢ est la mesure de Dirac a l’origine 0. Si la convolution
N=N*N,*---xN,, a un sens, on pourra considérer le balayage de type nouveau
relatif au systéme (IV;)7-; (ou au noyau N), qui est analogue au cas du noyau
d’ordre a (@>2) (cf. [4]). Pour un ouvert £ de R” et pour un point x de R”,
(el 0)7-1 désigne la systéme des mesures balayées de ¢, sur C2 relativement
au systéme (V;)7_;, ol ¢, est la measure de Dirac au point x.

On dit que la distribution 7= Ty Tyx---* T, est résolutive pour le balayage
si, quel que soit £ un ouvert borné de R” et quel que soit (f;)7-; un systéme
de fonctions boréliennes et bornées sur C£,

Txh(- 5 (f)for, 2)=0

au sens des distributions dans £2, ou

Wws (T D= 5 f)deleal )

Cette note sera consacrée a ’étude de la résolutivité de T pour le bal-
ayage. Notre résultat principal est le suivant:

Pour que T soit résolutive pour le balayage, il faut et il suffit que, quel
que soit 2<i<{m, T; soit de la forme
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i=1 0x;0x,

ou aff} =a;?) et c;=0 sont constantes.

1. Le balayage

Commencons d’abord avec la définition d’un laplacien généralisé sur R”
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