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Introduction

Soit Rn Γespace euclidien a n dimensions (H,^>1). On rappelle qu'un no-
yau de convolution sur Rn est une mesure de Radon positive dans Rn.

Soit (Γ, )7=i un systeme de laplaciens generalises et symetriques dans Rn;
supposons que, quel que soit 0<i<^77i, il existe un noyau de convolution N{ sur
Rn tel que T{*Ni= — ε, oύ la signe * represente la convolution au sens des dis-
tributions dans Rn et ε est la mesure de Dirac a Γorigine 0. Si la convolution
jV^iVi*^*- *jVw a un sens, on pourra considerer le balayage de type nouveau
relatif au systeme (iVf)7=i (ou au noyau iV), qui est analogue au cas du noyau
d'ordre a (a>2) (cf. [4]). Pour un ouvert Ω de Rn et pour un point x de Rn,
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CΩ)™=1 designe la systeme des mesures balayees de εx sur CΩ relativement
au systeme (iVt )T=i3 oύ εx est la measure de Dirac au point x.

On dit que la distribution T= Γi* Γ2* •* Tm est resolutive pour le balayage
si, quel que soit Ω un ouvert borne de Rn et quel que soit (/<)?= 1 un systeme
de f onctions boreliennes et bornees sur CΩ,
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au sens des distributions dans Ω, oύ

Cette note sera consacree a Γetude de la resolutivite de T pour le bal-
ayage. Notre resultat principal est le suivant:

Pour que T soit resolutive pour le balayage, il faut et il suffit que, quel
que soit 2<,ί<^m, T{ soit de la forme

n n ft2
T = Y1 V π{i) —r*

oύ a\>l=aψ] et C ^O sont constantes.

1. Le balayage

Commenςons d'abord avec la definition d'un laplacien generalise sur Rn,


