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D'U N 

SUR LE 

CORPS 

PROBLi~ME DE LA R O T A T I O N  

SOLIDE A U T O U R  D'UN P O I N T  FIXE* 

PAR 

SOPHIE K O W A L E V S K I  
S T O C K H O L M .  

I .  

Le probl6me de la rotation d ' u n  corps solide pesant autour d'un 
point fixe peut se ramener, comme on sait, g l'int6gration du syst6me 
d'6quations diff&entielles suivant: 

(i) 

A-j-[dr = ( B -  C)qr + M g ( y o f '  Zor'), dr-- ---- r f  - -  q f ' ,  

B ~dq = (C - -  A ) rp  + Mg(z0r- x0f' ), d~d'z= Pr" - -  rr ,  

dr' 
C~t t (A - -  B)pq + M g ( x o f  - -  YO'), f f  = qi" - -  PT'. 

Les ¢onstantes A ,  B ,  C ,  Mg  , Xo , Yo , zo qui figurent dans ces ~qua- 
tions ont la signification suivante. 

A ,  B ,  C sont les axes principaux de l'ellipsoide d'inertie du corps 
considerS, relativement au point fixe. 

M est la masse du corps; 
.q Pintensit6 de la force de gravitY; 

1 Cc mdmoire est le rdsumd d~un travail auquel l~Acaddmie des Sciences de Paris~ 

dans sa sdance solennelle du 24 ddcembre I8881 a ddcernd le prix Bordin dlevd de 3000 

k 5ooo francs. 
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