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CHAPITRE II. 

Etude des surfaces asymptotiques. 

§ 16. Expose du probwme. 

Reprenons les equations de la dynamique en supposant deux degres 

de liberte seulement, et par consequent quatre variables x
1

, X2 , yi et y2 • 

D'apres ce que nous avons vu aux § 14 ces equations admettent certaines 

solutions particulieres remarquables que nous avons appelees asymptotiques. 

Chacune de ces solutions asymptotiques est representee, dans le systeme 

de representation geometrique expose au paragraphe precedent, par cer

taines courbes trajectoires. L'ensemble de ces courbes engendrent certaines 

surfaces que nous pouvons appeler surfaces asymptotiques et que nous 

no us proposons d' etudier. 
Ces solutions asymptotiques peuvent se mettre so us la forme suivante: 

XI = f?I (t , w), X 2 = f?2(t, w), yi =nit+ f?3(t, w), 

Y2 = n/ + f? 4 (t, w), 

w etant egal a Aeat, et A etant une constante arbitraire: De plus f?1, 

502 ' 51's et 50 4 sont (par rapport a t ' w etant regarde un instant com me 
une constante) des fonctions periodiques de periode T et niT et n2 T 
sont des multiples de 27L. 

Si entre les equations (I) on elimine t et w' il viendra: 

et ces equations peuvent etre regardees comme definissant nos surfaces 

asymptotiques. Nous avons vu ensuite que si l'on cherche a developper 

501 , 50 2 , 50s et 50 4 suivant les puissances de v"P, on arrive a des series qui 

sont diverg~ntes, mais que ces series representent neanmoins asymptotique

ment ces fonctions lorsq ue p. est tres petit. 
Je rappelle que je conviens de dire que la serie 

A0 + A 1x + ... + APxP + ... 


