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Deuxieme partie. 
Equations de la dynamique et problema des n corps. 

CHAPITRE I. 

Etude du cas ou il n'y a que deux degres de liberte. 

§ 15. Bep't"esentations geomett"iq-ues dit-•et"ses. 

Reprenons les equations (I) du § I I 
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Nous noQ.s bornerons au cas le plus simple qui est celui ou il n'y a 
que deux degres de li berte; je n' ai pas a m' occu per en effet de eel ui oi1 
il n'y a qu'un degre de liberte, car les equations de la dynamique 
s'integrent alors aisement par de simples quadratures. 

Nous supposerons done que la· fonction P ne depend que de quatre 
variables X 1 , x, , y1 , y,. Nous supposerons de plus que cette fonction est 
uniforme par rapport a ces quatre variables et periodique de periode 27r 

par rapport a y
1 

et a y,. 
La situation du systeme est done definic par les quatre quantites 

X1 , X 2 , y1 , y2 , mais cette situation ne change pas quand y1 ou y~ aug
mente de 27r ou d'un multiple de 27r. En d'autres termes, et pour re
prendre le langage du chapitre 1 •r, x

1 
ct X

1 
sont des variables lineaires, 

pendant que y1 et !J2 sont des variables angulaires. 


