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Biegungsinvarianten werden wir solche Functionen des Ortes in einer
Fliche nennen, welche bei jeder Biegung der Flache in jedem Orte ihren
urspriinglichen Zahlenwert behalten.! Das Gauss’ische Kriimmungsmass,
die BerTrAMI'schen Parameter und Minpixg’s geoditische Kriimmung z. B.
gind Biegungsinvarianten. Sie sind von den genannten Mathematikern
schon langst aufgestellt worden. Tm Jahre 1884 skizzierte Herr Lie cine
Methode zur Berechnung aller méglichen Biegungsinvarianten.” In der
vorliegenden Arbeit teile ich dasjenige it, was mir anf diesem Wege in
Bezug auf die Theorie der Biegungsinvarianten zu erreichen gelungen ist.

Es war ehen Herr Lie selbst, welcher mich dieses Problem zu be-
handeln veranlasste, Er richtete meine Aufmerksamkeit hauptsichlich
darauf, dass es wichtig wire, die Anzahl der Biegungsinvarianten ver-
schiedener Ordnungen zu kennen.® Demgemiss bildet die Abzahlung der

! Diecse Benennung ist von Herrn WEINGARTEN eingefithrt worden (Journal f. r.
u. ang. Math.,, Bd. 94, S. 182). Herr WEINGARTEN nennt aber Biegungsinvarianten nur
diejenigen Functionen, welche wir spiiter (N° 13) als Gaussische Biegungsinvarianten be-
zeichnen. Es scheint nimlich zweckmissig, fir alle Differentialinvarianten einer unend-
lichen Gruppe, die wir im Folgenden (N° 4) definieren werden, den gemeinsamen Namen
»Biegungsinvarianten» einzufithren.

* Mathem. Annal, Bd. 24, 8. 574-—575.

® Hs handelt sich patiirlich um die Anzahl der unabhingigen Biegungsinvarianten,
wobei zu hemerken ist, dass je N Biegungsinvarianten, etwa I, I,,.... Iy, dann und nur
dann von einander unabhingig sind, wenn keine Identitiic von der Form ¥'(I, , 1,,..., J)\) =0
besteht.
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