
18 Ar. Tresse. 

DEUXIEME PARTIE. 

CHAPITRE I. 

Invariants et equations invariantes. 1 

I. Etant donnee, dans un espace Rr a r = n + p dimensions, une 
multiplicite M, a n dimensions, definie par p fonctions zl' z'J.' •.. ' Zp de 
n variables independantes y

1
, y2 , ••• , y,., je me propose d'etudier les rela

tions qui existent entre M et les multiplicites qui s'en deduisent lorsqu'on 
e:ffectue sur I'espace Rr les transformations d'un groupe de LIE, multi
plicites que j'appellerai homologues de M par rapport a ce groupe. 

Les X etant les coordonnees d'un point quelconque de Ro et les x' 
celles d'un point de l'espace transforme R;, les equations de definition du 
groupe definissent les x' en fonction des x: il peut d'ailleurs se faire que 
les transformations du groupe portent seulement sur un nombre moindre 
m de coordonnees, les r - m autres n' etant pas transforrnees: cela revient 
a considerer un groupe a m variables, X

1
, X

2
, ••• , X,. comme s'etendant a 

r - m variables de plus, Xm+I , ••• , Xri il suffit d'ajouter a ses equations 
de definition les suivantes: 

. . . ' 
et celles qui s'en deduisent par derivation. 

La rnultiplicite M est donnee ·par I' expression de p des coordonnees, 
sav01r: 

en fonction des n = r - p autres: 

(I) y2 = X2 , • • • , y,. = X,.. 

1 Ces deux termes ont ici le sens des expressions souve.nt employees de invariants 
absolus, et invariants relatifs. 


