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SUR UNE FORME NOUVELLE
DES EQUATIONS DU PROBLEME DES TROIS CORPS

PAR

H. POINCARE

4 PARIS.

Soient 4, B, C les trois corps; solent z,, «,, %, les coordonnées du
point 4; z,, x,, x, celles du point B; «_ , z,,x, celles du point C.

Pour plus de symétrie dans les notations, je désignerai indifféremment
la masse du corps 4 par m,,m,, m ; et de méme la masse du corps B
par m,, m; oun m; et celle du corps C par m,, m, on m,.
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Je poserai

— m, 2%
yi~ ldt

de telle fagon que par exemple y,,y, et y, soient les composantes de la
quantité de mouvement du corps A.
La force vive T sera alors

me (dz\? Y
T= Y5 (@) = X

D’autre part, si on choisit les unités de telle facon que la constante
de Gauss soit égale &4 1, la fonction des forces U s'écrira

—— ml m4 ml m‘l’ m4m‘l
U="n*+ 740t
Si nous posons F = T — U; la fonction F dépendra des x et desy
et les équations du mouvement pourront se mettre sous la forme canonique

(1) doi _dF  dy, _ _ dF
dat — dy;’ R
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