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1°.

une intégrale de la forme

fF(:v)x_(.?“)dx,

0

F(x) désignant une fonction entiére donnée explicitement. Comme on sait, I’hy-
pothése de Riemann consiste en ce que la fonction {(s) n’a pas de zéros dans

le demi-plan R(s) >§. Notre représentation fournira une condition nécessaire et

suffisante pour la validité de cette hypothése de Riemann. Je ne sais pas encore
décider si cette condition facilitera la vérification de I’hypothése.

2°. Formons les quantités

0k==2n—2" k=1,2,...)

nel
et la fonction entidre
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F(z) = Zorm

D’aprés le calcul des résidus, on a
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Fz) = fl;(zz)l‘(z) sin n:zdz’ (5 sa< I) (1)
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* En ce qui concerne l'ordre de grandeur de 120) ¢f. Laxpav: Handbuch der Lehre der

Verteilung der Primzahlen (Teubner, 1909) t. I p. 177—178.
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